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ПОЯСНИТЕЛЬНАЯ ЗАПИСКА
Преддипломная (квалификационная) практика является завершающим этапом обучения студентов; проводится в соответствии с ГОС СПО в части государственных требований к минимуму содержания и уровню подготовки выпускников и составленным на его основе учебным планом специальности 15.02.10 «Мехатроника и мобильная робототехника (по отраслям)» после освоения теоретического и практического курсов и сдачи студентами всех видов промежуточной аттестации. Студенты, имеющие академические задолженности, к прохождению преддипломной практики не допускаются.
Целью преддипломной практики является  подготовка студентов к государственной итоговой аттестации (ГИА). 

Задачами преддипломной практики являются: 
- сбор студентами-практикантами материалов для выполнения выпускной квалификационной работы и подготовки к ГИА; 

- закрепление и углубление в производственных условиях знаний и умений, полученных студентами при изучении общих профессиональных дисциплин «Инженерная графика», «Электротехника и электроника», «Метрология, стандартизация и сертификация», «Техническая механика»,  «Материаловедение», «Безопасность жизнедеятельности», «Предпринимательская деятельность», «Системы автоматизированного проектирования технологических процессов», «Технология отрасли и оборудования»,  «Основы алгоритмизации и программирования», «Психология саморегуляции и профессиональная адаптация».
- закрепление и углубление в производственных условиях знаний и умений, полученных студентами при изучении профессиональных модулей «Монтаж, программирование и пуско-наладка мехатронных систем», «Техническое обслуживание, ремонт и испытание мехатронных систем», «Разработка, моделирование и оптимизация работы мехатронных систем», «Выполнение работ по профессии "Слесарь по контрольно-измерительным приборам и автоматике"» и во время прохождения учебных и производственных практик (на основе изучения деятельности конкретного предприятия); 
- приобретение студентами навыков организаторской работы и оперативного управления производственным участком при выполнении обязанности дублеров инженерно-технических работников со средним профессиональным образованием; 
- ознакомление непосредственно на производстве с передовыми технологиями, организацией труда и экономикой производства; 
- развитие профессионального мышления и организаторских способностей  в условиях трудового коллектива.

Преддипломная практика по специальности «Мехатроника и мобильная робототехника (по отраслям)» организуется на предприятиях, осуществляющих широкое использование мехатронных систем и информационных технологий или в учебном заведении. Руководителями преддипломной практики назначаются преподаватели специальных дисциплин или высококвалифицированные специалисты. 

Бюджет времени, отводимый на преддипломную практику, определяется учебным планом специальности в соответствии с требованиями ГОС СПО.

Для организации преддипломной практики необходимо сформировать пакет документов, включающий рабочую программу производственной практики, график прохождения практики, договора с предприятиями, приказы о распределении студентов по объектам практики. 

Объектами профессиональной деятельности студентов в период практики на предприятии являются мехатронные системы. Студенты осуществляют сбор материалов для выполнения выпускной квалификационной работы согласно тематическому плану программы практики.
Предприятия, являющиеся базами практики студентами, должны соответствовать современным требованиям и перспективам развития мехатроники и мобильных робототехнических комплексов, оснащены высокопроизводительным оборудованием, прогрессивными технологиями, иметь в наличии квалифицированный персонал. 
Итогом преддипломной практики является оценка,  которая приравнивается к оценкам теоретического обучения и учитывается при подведении результатов общей успеваемости  студентов. Оценка выставляется руководителем практики от колледжа на основании собеседования со студентом и его отчета о прохождении практики, с учетом личных наблюдений за самостоятельной работой практиканта, характеристики и предварительной оценки руководителя практики от предприятия. 

Студенты, не выполнившие требований программы преддипломной практики или по​лучившие отрицательную характеристику, отчисляются из колледжа.

ПРИМЕРНЫЙ ТЕМАТИЧЕСКИЙ ПЛАН
	№ п/п
	Наименование видов, разделов и тем практики
	Количество

часов (недель)

	1.

2.

2.1

2.2

2.3

3.

	Вводное занятие. Ознакомление с предприятием. Инструктаж по технике безопасности.

Практика на рабочих местах.

Обоснование актуальности темы выпускной квалификационной работы

Постановка проблемы, анализ степени исследованности проблемы, обзор литературы

Содержательная характеристика объекта исследования

Оформление отчета. Зачет по преддипломной практике.
	0.2
3.6
1.0
1.3
1.3
0.2


	Всего
	4


ПРИМЕРНОЕ СОДЕРЖАНИЕ ПРЕДДИПЛОМНОЙ ПРАКТИКИ
	Темы, учебная информация, необходимая для овладения умениями  и навыками
	Формируемые умения и навыки
	Примерные виды работ
	Связь с учебными дисциплинами

	1
	2
	3
	4

	1.Вводное занятие и инструктаж по технике безопасности.

    Задачи и краткое содержание практики по профилю специальности. Инструктаж по общим вопросам,  охраны труда и техники безопасности, по режиму работы предприятия. Изучение структуры предприятия и взаимосвязи  подразделений. Основная деятельность предприятия.   

2.Практика на рабочих местах.

2.1 Обоснование актуальности темы выпускной квалификационной работы.
2.2 Постановка проблемы, анализ степени исследованности проблемы, обзор литературы.
2.3 Содержательная характеристика объекта исследования.
3.Оформление отчета. Зачет по преддипломной практике.
	Организация рабочего места и мероприятий по обеспечению безопасности.
Обладание широким кругозором

Способность к осмыслению жизненных явлений.

Анализ и синтез информации.
Комплексное представление об основных аспектах 

развития мехатроники и мобильных робототехнических комплексов
Владение информацией о назначении и функционировании создаваемого продукта технического творчества
Оформление документации в соответствии с действующими нормативными документами 
	Работа с технической и справочной  литературой и Internet.
Изучение проблем и перспектив развития мехатронных систем
Описание создаваемого продукта технического творчества

Создание отчета 
	Безопасность жизнедеятельности. Предпринимательская деятельность
Общие профессиональные дисциплины
и профессиональные модули.
Общие профессиональные дисциплины

и профессиональные модули.
Общие профессиональные дисциплины

и профессиональные модули

Общие профессиональные дисциплины

и профессиональные модули




ПРИМЕРНАЯ ТЕМАТИКА ВЫПУСКНЫХ КВАЛИФИКАЦИОННЫХ РАБОТ
1. Разработка системы управления двигателем постоянного тока на базе микроконтроллера.

2. Разработка системы управления мобильным робототехническим комплексом. 

3. Разработка системы компьютерного управления учебным мехатронным комплексом.

4. Разработка системы технического зрения для решения различных задач.

5. Разработка системы управления движением робота.

6. Разработка роботов различного назначения.

ТРЕБОВАНИЯ К ОФОРМЛЕНИЮ ОТЧЕТА 

По завершению прохождения практики студент должен сформировать и представить руководителю практики от колледжа отчет, содержащий:

1. Титульный лист

2. Договор с предприятием о прохождении практики (в случае прохождения студентом практики в индивидуальном порядке)

3. Характеристику, выданную на предприятии, подписанную руководителем практики от предприятия и заверенную печатью

4.  Отчет, представляющий собой введение и общую часть выпускной квалификационной работы.
Отчет должен содержать следующие разделы:

1. Обоснование актуальности темы                                            

2. Постановка проблемы, анализ степени исследованности проблемы, обзор литературы

3. Содержательная характеристика объекта исследования

 Отчет  по объему должен занимать  не менее  12-15 страниц формата А4 и содержать иллюстрации (экранные формы). 

Требования к шрифту:

- заголовки выполняются 14 шрифтом (жирным);

- основной текст выполняется 12 или 14  шрифтом (обычным);

- наименования разделов выполняются по центру.



Отчет по преддипломной практике представляется руководителю практики  от колледжа не позднее 3-х дней после ее завершения на бумажном (подшитом в папку) и электронном (диске) носителях.

Литература
Основные источники:

1. Электротехника с основами электроники: Учебное пособие / А.К. Славинский, И.С. Туревский. - М.: ИД ФОРУМ: НИЦ ИНФРА-М, 2015. - 448 с.: ил.; 60x90 1/16. - (Профессиональное образование). (переплет) ISBN 978-5-8199-0360-5

2. Теория электропривода: Учебник/Г.Б.Онищенко - М.: НИЦ ИНФРА-М, 2015. - 294 с.: 60x90 1/16. - (Высшее образование: Бакалавриат) (Переплёт) ISBN 978-5-16-009674-2, 400 экз.

3. Системы автоматизированного управления электропривода: Учебник / В.В. Москаленко. - М.: НИЦ ИНФРА-М, 2014. - 208 с.: 60x90 1/16. - (Среднее профессиональное образование). (переплет) ISBN 978-5-16-005116-1

4. Гидравлика: Учебник / Сазанов И.И., Схиртладзе А.Г., Иванов В.И. - М.:КУРС, НИЦ ИНФРА-М, 2017. - 320 с.: 60x90 1/16. - (Бакалавриат) (Переплёт 7БЦ) ISBN 978-5-906818-77-5

5. Лепешкин А.В. Гидравлика и гидропневмопривод. Гидравлические машины и гидропневмопривод : учебник / А.В. Лепешкин, А.А. Михайлин, А.А. Шейпак. — 6-е изд., перераб. и доп. — М. : ИНФРА-М, 2017. — 446 с. — (Высшее образование: Бакалавриат) — www.dx.doi.org/10.12737/21024.

6. Современная автоматика в системах управления технологическими процессами : учеб. пособие / В.П. Ившин, М.Ю. Перухин. — 2-е изд., испр. и доп. — М. : ИНФРА-М, 2017. — 402 с. + Доп. материалы [Электронный ресурс; Режим доступа http://www.znanium.com].— (Высшее образование: Бакалавриат). — www.dx.doi.org/10.12737/19865.

7. Келим Ю.М. Типовые элементы систем автоматического управления – М.: ФОРУМ  – ИНФРА-М, 2014

8. Сидорова Л.Г. Сборка, монтаж, регулировка и ремонт узлов и механизмов оборудования, агрегатов, машин, станков и другого электрооборудования промышленных организаций: учеб. для студ. учреждений сред. проф. образования / Л.Г. Сидорова. – М.: Издательский центр «Академия», 2016

9. Соснин О.М. Средства автоматизации и управления: учебник для студ. учреждений высш. образования / О.М. Соснин, А.Г. Схиртладзе. – М.: Издательский центр «Академия», 2014

10. Микроконтроллеры для систем автоматики: Учебное пособие / Водовозов А.М. - Вологда: Инфра-Инженерия, 2016. - 164 с.: ISBN 978-5-9729-0138-8

11. Гуров В.В. Микропроцессорные системы : учебник / В.В. Гуров. — М. : ИНФРА-М, 2017.— 336 с. + Доп. материалы [Электронный ресурс; Режим доступа http://www.znanium.com]. — (Высшее образование: Бакалавриат). — www.dx.doi.org/10.12737/7788.

12. Проектирование цифровых устройств: Учебник / Кистрин А. В., Костров Б. В., Никифоров М. Б., Устюков Д. И. — М. : КУРС : ИНФРА-М, 2017. — 352 с. — (Среднее профессиональное образование).

13. Шишов О.В. Программируемые контроллеры в системах промышленной автоматизации : учебник / О.В. Шишов. — М. : ИНФРА-М, 2017. — 365 с. + Доп. материалы [Электронный ресурс; Режим доступа http://www.znanium.com]. — (Высшее образование: Бакалавриат). — www.dx.doi.org/10.12737/17505.
14.Карпицкий, В.Р. Общий курс слесарного дела : учеб. пособие / В.Р. Карпицкий. -2-е изд. - Минск : Новое знание ; М. ИНФРА-М, 2012. -400 с. : ил. 

15. Лифиц И.М. Стандартизация, метрология и подтверждение соответствия. М.: Юрайт, 2012.
16. В.П. Петров «Выполнение монтажа и сборки средней сложности и сложных узлов, блоков, приборов радиоэлектронной аппаратуры, аппаратуры проводной связи, Элементов узлов импульсной и вычислительной техники» Москва. Издательский центр «Академия» 2015г.

          17. Хрусталева З.А. Электротехнические измерения. Задачи и упражнения – М.: КНОРУС, 2011г.

          18. Федюкин В.К. Квалиметрия. Измерение качества промышленной продукции. – М.: КНОРУС, 2011.

          19. Шишмарев В.И., Шанин В.И. Электрорадиоизмерения – М.: ACADEMA, 2010г.

         20. А.И.Троицкий» Электромонтажник электрических сетей

электрооборудования» Ростов –на- Дону «Феникс» 2017г.

21. Автоматизация технологических процессов и производств : учеб. пособие / А.А. Иванов. — 2-е изд., испр. и доп. — М. : ФОРУМ : ИНФРА-М, 2017. — 224 с. — (Высшее образование: Бакалавриат).

22. Моделирование систем управления с применением Matlab : учеб. пособие / А.Н. Тимохин, Ю.Д. Румянцев ; под ред. А.Н. Тимохина. — М. : ИНФРА-М, 2017. — 256 с. + Доп. материалы [Электронный ресурс; Режим доступа http://www.znanium.com]. —(Высшее образование: Бакалавриат). — www.dx.doi.org/10.12737/14347.

24. Моделирование систем и процессов: Учебное пособие / Н.Г. Чикуров. - М.: ИЦ РИОР: НИЦ Инфра-М, 2013. - 398 с.: 60x90 1/16. - (Высшее образование: Бакалавриат). (переплет) ISBN 978-5-369-01167-6, 1000 экз.

Интернет ресурсы:

1. Система федеральных образовательных порталов Информационно -коммуникационные технологии в образовании. [Электронный ресурс] – режим доступа: http://www.ict.edu.ru (2016).

2. Электронно-библиотечная система [Электронный ресурс] – режим доступа:  http:// www.znanium.com/ (2017).
3. Мехатроника. [Электронный ресурс] – режим доступа: http://mehatronus.ru (2017).

4. Мехатроника. [Электронный ресурс] – режим доступа: http://mehatron.ru (2004-2017).

5. Официальный сайт журнала "Мехатроника, автоматизация, управление». [Электронный ресурс] – режим доступа:  http://novtex.ru/mech/ (2000-2017).
Дополнительные источники: 

1. Егоров О.Д. Прикладная механика мехатронных устройств: учебное пособие. – М.: ФГБОУ ВПО МГТУ «СТАНКИН», 2013.

2. Егоров О.Д., Подураев Ю.В., Буйнов М.А. Робототехнические мехатронные системы: учебник/ О.Д. Егоров, Ю.В. Подураев, М.А. Буйнов. – М.: ФГБОУ ВПО МГТУ «СТАНКИН», 2015.

3. А. С. Наземцев, Д. Е. Рыбальченко. Пневматические и гидравлические приводы и системы. Изд. «Форум», М. 2012
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